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Fuerza

R = Resistencia

Fuerza

r = radio exterior
r ' = radio interior
D = didmetro exterior

=2 d = didmetro interior

Resistencia

n = Numero de poleas méviles
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L=d, +ds L=d,
Ley de la Palanca F = P = Fuerza o Potencia [ N, din, kp] R = Resistencia o Peso [N, din, kp]
Fod,— R d, L = Longitud de la Palénca [I?, cm, plg, pie] . [
d, =r = brazo de la resistencia [m, cm, plg, pie] 1 A =Punto de Apoyo
P-p=1n-r d; = p = brazo de la potencia o de la fuerza [m, cm, plg]  (fulcro)
Poleas
Partes de la Polea Polea Fija | Polea Mévil | F = Fuerza

F = Fuerza [ N, din, kp]
R = Resistencia

F-2rr=R-h

Tornillo Plano Inclinado
F L
T
h
_l_ F-L=R-h
F. = Resistencia
Cuiia
Fuerza __ RC
b=

C = Cabeza de cuiia
L = Cara Lateral

Polipastos

Aparejo Factorial o Motén

Aparejo Potencial o Trocla

Tecle
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ESTATICA
Momento (M) Relacién de Stevin
F A B o] Solucion Gréfica
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e BC ~ AB ~ AC HR=FER
M=F-d Teorema de Lamy Tridngulos Oblicuangulos
F, = Fsenf Fz ) F3 C a B :4\+ ’B\+’C'T: 1800
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A SenA — SenB ~ Sen
(r/) — 2402 g2
a? =02+ 2 - 2cCosA  CosA = %
Fl b? = a2+ c2—2acCosB CosB = ”Q%f(_b?
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1 — 2 — 3
senf — sen¢ ~ sena

Tridngulos Rectangulos

Angulos Alternos Internos

B c?=a’+b?

¢ = hipotenusa

A+ B =90
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